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(54) Bezeichnung: Tellfried - Magnetmotor

(57) Zusammenfassung: Der Erfindung liegt das Problem
zu Grunde, mit Permanentmagneten, ohne Energiezufih-
rung, einen Motor zu bauen, der Arbeit leistet.

Das Problem wird wie folgt gel®st.

Das Grundelement bilden drei Magnete. Die Magnete sind
45° schrag angeordnet. Der mittlere Magnet 2 kann sich,
durch den mechanischen Aufbau bedingt, nur vorwéarts be-
wegen. Die Magnete 1 und 3, die sich vor und hinter Mag-
net 2 befinden, kdnnen sich durch die mechanische Ver-
kopplung nur nach rechts bewegen. Die Magnetisierungs-
richtung ist gleich der Bewegungsrichtung von Magnet 2.
Magnet 2 hat vor sich einen ungleichen und hinter sich ei-
nen gleichen Pol. Somit wird Magnet 2 vorwarts gedriickt
und gezogen. Bewegt sich Magnet 2 vorwarts, werden die
Magnete 1 und 3 nach rechts bewegt.

Der "Tellfried-Magnetmotor" kann tberall, wo er durch sei-
ne Gréle bedingt eingebaut werden kann, verwendet wer-
den.

Tellfried - Magnetmotor
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Beschreibung
Stand der Technik

[0001] Der im Patentanspruch angegebenen Erfin-
dung liegt das Problem zu Grunde, mit Permanent-
magneten, ohne Zufiihrung von anderer Energie, ei-
nen Motor zu bauen, der Arbeit leistet.

Ausfiihrungsbeispiel

[0002] Werden Magnete so angeordnet wie in Bild
1, steht dem Magnet 2, der sich zwischen Magnet 1
und 3 nach links und rechts bewegen kann, ein glei-
cher und ein ungleicher Pol gegeniber. Die unglei-
chen Pole ziehen sich an wahrend die gleichen Pole
sich abstofRRen. Diese seitlich wirkenden Krafte sind
gleichgrof® und heben sich gegenseitig auf. Magnet 2
kann ochne Energieaufwand zwischen den Magneten
1 und 3 durchgeschoben werden. Befindet sich der
Magnet 2 zwischen den Magneten 1 und 3, wird er
von Magnet 1 angezogen und von Magnet 3 abgesto-
Ren. Diese Krafte wirken in die gleiche Richtung und
addieren sich.

[0003] In Bild 2 sind die Magnete um 45 Grad ver-
dreht. Der mechanische Aufbau 18t an Magnet 2 nur
eine Bewegung nach vorne zu. Die Magnete 1 und 3
kénnen sich nach rechts bewegen. Die mechani-
schen Aufbauten von Magnet 2 und von den Magne-
ten 1 und 3 sind so miteinander verbunden, daf}
wenn sich der Magnet 2 nach vorne bewegt, sich die
Magnete 1 und 3 nach rechts bewegen. Die Magne-
tisierungsrichtung ist dieselbe wie die Bewegungs-
richtung von Magnet 2. Wahrend sich der Magnet 2
teilweise oder ganz zwischen den Magneten 1 und 3
befindet, ziehen und driicken ihn die magnetischen
Krafte vorwarts. Durch die Bewegung von Magnet 1
und 3 nach rechts, ist die Vorwartsbewegung von Ma-
gnet 2 moglich.

Bild 3

[0004] Der mechanische Aufbau sind zwei mit Mag-
neten bestiickte Rader. Rad 1 ist mit Magneten, ent-
sprechend Magnet 2 aus Bild 2, bestiickt. Rad 2 ist
mit Magneten, entspechend den Magneten 1 und 3
aus Bild 2, bestlickt.

[0005] Eine mechanische Verbindung der Réader,
Uber Wellen und Zahnrader, 14t nur ein gleichzeiti-
ges Drehen beider Rader zu. Die Achsen der Rader
sind um 90 Grad versetzt. Wahrend die Magnete 2
auf Rad 1 vorwarts gezogen und gedrickt werden,
bewegen sich die Magnete 1 und 3 auf Rad 2 von
links nach rechts. Somit ist auf die Magnete 2 von
Rad 1 dauernd Zug und Druck in eine Richtung vor-
handen, die das Rad 1 antreiben. Der Gegendruch
auf Rad 2 bleibt wirkungslos, weil es sich quer zum
Gegendruck dreht.
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[0006] Der Abstand zwischen Rad 1 und 2 kann ge-
andert werden. Dadurch sind die Magnete mehr oder
weniger ineinandergetaucht, womit die Leistung des
Motors gesteuert wird.

Patentanspriiche

1. Tellfried-Magnetmotor dadurch gekennzeich-
net, dall mindestens drei Magnete, 45 Grad schrag
zur Bewegungsrichtung, angeordnet sind. Der mittle-
re Magnet kann sich nur vorwarts bewegen und die
vor und hinter ihm liegenden Magnete kénnen sieh
nur quer nach rechts bewegen. Die Magnetisierungs-
richtung aller drei Magnete ist in Richtung wie die Be-
wegungsrichtung des mittleren Magneten. Der mittle-
re Magnet hat in Laufrichtung vor sich einen unglei-
chen Pol und hinter sich einen gleichen Pol. Die me-
chanischen Anordnungen auf die der mittlere Magnet
beziehungsweise der vordere und hintere Magnet
montiert sind, sind mechanisch so miteinander ver-
bunden, dafd wenn sich der mittlere Magnet nach vor-
ne bewegt, sich die vor und hinter ihm liegenden Ma-
gnete seitlich bewegen.

Es folgt ein Blatt Zeichnungen
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Anhédngende Zeichnungen
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